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1.1
111

W dokumentacji
Ostrzezenia - struktura i znaczenie

Ostrzezenia wskazujg na niebezpieczenstwa i ich skutki
dla uzytkownika lub oséb znajdujgcych sie w poblizu.
Ponadto ostrzezenia opisuja dziatania dotyczace unika-
nia tych niebezpieczenstw.

Decydujace znaczenie ma hasto. Pokazuje ono praw-
dopodobienistwo wystgpienia oraz wielkos¢ niebezpie-
czenstwa w przypadku nieprzestrzegania:

Wielkos$é nie-bezpie-
czenstwa w razie nie-
przestrzegania zasad

Prawdopodobiens-

twowystapienia

Smieré lub ciezkie
obrazenia ciata

NIEBEZ-
PIECZENSTWO

Bezposrednio grozace
niebezpieczenstwo

1.2

Na produkcie

| Nalezy przestrzegac¢ wszystkie symbole ostrzegawcze

na produktach i utrzymywac je w stanie umozliwiaja-
cym odczytanie!

OSTRZEZENIE Smieré lub ciezkie

obrazenia ciata

Mozliwe grozace
niebezpieczenstwo

UWAGA Lekkie

obrazenia ciata

Mozliwa niebezpiecz-
na sytuacja

NIEBEZPIECZENSTWO - czesci

przewodzace prad podczas otwierania

WBE 5210!

Obrazenia, zaktocenia pracy serca lub $mier¢

spowodowane porazeniem pradem elektrycz-

nym po dotknieciu czesci przewodzacych prad

(np. wytacznik gtowny, ptytki drukowane).

> Przy urzadzeniach elektrycznych lub
osprzecie moga pracowac tylko wykwalifi-
kowani elektrycy lub osoby przeszkolone
pod kierownictwem i nadzorem wykwalifi-
kowanego elektryka.

> Przed otwarciem WBE 5210 nalezy
odtaczy¢ go od napiecia sieciowego.

Ponizej przedstawione jest przyktadowo ostrzezenie "Czesci
przewodzace prad" z hastem NIEBEZPIECZENSTWO:

NIEBEZPIECZENSTWO - czesci przewodza-

ce prad podczas otwierania WBE 5210!

Obrazenia, zaktdcenia pracy serca lub $mierc

spowodowane porazeniem pradem elektrycz-

nym po dotknieciu czesci przewodzacych prad

(np. wytacznik gtowny, ptytki drukowane).

> Przy urzadzeniach elektrycznych lub osprzecie
moga pracowac tylko wykwalifikowani elektry-
cy lub osoby przeszkolone pod kierownictwem
i nadzorem wykwalifikowanego elektryka.

> Przed otwarciem WBE 5210 nalezy odtaczyc
go od napiecia sieciowego.

1.1.2 Symbole w tej dokumentacjii
Symbol Nazwa Znaczenie
] Uwaga Ostrzega przed mozliwymi szkodami
° rzeczowymi.
e} Informacja Wskazéwki dotyczace zastosowania
I i inne uzyteczne informacje.
1. Dziatania wielo- Polecenie ztozone z wielu krokow
2. krokowe
= Dziatanie jedno- Polecenie ztozone z jednego kroku.
krokowe
o Wynik W ramach danego polecenia widocz-
posredni ny jest wynik posredni.
- Wynik koricowy Na koniec danego polecenia widocz-

ny jest wynik koricowy.

| =4

Utylizacja

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne
wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-
mi nalezy usuwac oddzielnie od odpaddow
domowych.

T

Kierunek obrotow kota!
Koto musi obraca¢ sie we wskazanym kierun-
ku (patrz rozdz. 4.5).

Robert Bosch GmbH
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2. Wskazowki dla uzytkownika

3. Opis produktu

2.1 Wazne wskazowki

Wazne wskazéwki dotyczgce praw autorskich i gwa-
rancji, uzytkownikéw i zobowigzan przedsiebiorstwa
znajduja sie w oddzielnej instrukcji "Wazne wska-
z6wki i zasady bezpieczenistwa dotyczgce Bosch

Tire Service Equipment". Przed pierwszym uruchomie-
niem, podtaczeniem i uzyciem WBE 5210 nalezy sta-
rannie przeczytac te instrukcje i bezwzglednie jej prze-
strzegac.

2.2 Zasady bezpieczenstwa

Wszystkie zasady bezpieczenistwa znajdujg sie w od-
dzielnej instrukcji "Wazne wskazoéwki i zasady bezpie-
czenstwa dotyczgce Bosch Tire Service Equipment".
Przed pierwszym uruchomieniem, podtaczeniem i uzy-
ciem WBE 5210 nalezy starannie przeczytac te instruk-
cje i bezwzglednie jej przestrzegac.

23 Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna
WBE 5210 spetnia wymogi dyrektywy
EMC 2004/108/EG.

ﬁ WBE 5210 jest produktem klasy/kategorii A wedtug
EN 61 326. WBE 5210 moze powodowaé w po-
mieszczeniach mieszkalnych zaktécenia o wysokiej
czestotliwosci (zaktocenia radiowe), ktdre moga
wymagac zabiegdw usuwajacych zaktocenia. W tym
przypadku uzytkownik moze zosta¢ zobowigzany do
przedsiewziecia odpowiednich $srodkdw.

3.1 Uzycie zgodnie z przeznaczeniem
WBE 5210 jest wywazarka z mechanicznym mocowa-
niem do wywazania kot samochoddw osobowych i
uzytkowych (ciezaréwki, autobusy i ciggniki) o $rednicy
obreczy kot 10" - 30", szerokosci obreczy kot 1" — 20"

i maksymalnej masie 160 kg. Urzadzenia WBE 5210
uzywac¢ mozna wytacznie w tym celu i tylko w ramach
zastosowan opisanych w niniejszej instrukcji. Kazde
inne zastosowanie jest traktowane jako nieprawidtowe
i niedopuszczalne.

o

]1 Producent nie odpowiada za ewentualne szkody,
ktére powstang na skutek nieprawidtowego zastoso-
wania.

3.2 Wymagania
Urzadzenie WBE 5210 musi by¢ ustawione na réwnym
podtozu z betonu albo podobnego materiatu i zakotwione.

@)
]1 Nierowne albo drgajace podtoze moze spowodowac
niedoktadnosci pomiaréw niewywazenia.

33 Zakres dostawy

\EYAVE] Nr katalogowy

WBE 5210 patrz tabliczka
znamionowa

1695616 200
1 695 653 249
1 695 652 902

Nakretka szybkomocujaca

Srodkowy kotnierz centrujacy

Pierscien dystansowy kotnierza do
samochoddéw uzytkowych

Kotnierz do samochoddéw uzytkowych 1 695 652 901
Gtowice centrujace (3 szt.) i adapter -

Suwmiarka reczna 1 695 629 400
1 695 606 500

Kleszcze do ciezarka

Cyrkiel pomiarowy

1 695 652 870

Ciezarek wzorcowy

1695 654 377

Nakretka mocujaca

1695 626 700

Gwiazda 5-ramienna

1 695 626 800

Podnosnik kota

1695 900 004

3.4 Akcesoria dodatkowe

\EYAVE] Nr katalogowy

Komplet gtowic szybkomocujacych M10x1,25 1 695 612 100
Trzeci stozek centrujacy & 89 do 132 mm 1 695 653 449
Czwarty stozek centrujacy @ 120 do 174 mm 1 695 606 300
Pierscien dystansowy do obreczy kota 1 695 606 200
(duza gtebokosc¢ wciskania)

Tréjramienny kotnierz dla lekkich samocho- 1 695 653 420
dow dostawczych

Kotnierz uniwersalny do két samochodow
osobowych, bezstopniowy, (3-4-5-otworowy)
Ciezarek do kalibracji (calibrated)

1 695 654 043

1 695 654 376

1695 654 697 2010-11-19

Robert Bosch GmbH



Opis produktu | WBE 5210 | 183 | pl

3.5

3 651016-07 s,
Fig. 1: WBE 5210
Poz. \EFAVE] Funkcje
1 W (y)tacznik Witaczanie i wytaczanie.
2 Uchwyty mocujace Przechowywanie akcesoriow.
3 Przewdd sieciowy Podtaczenie przewodu sieciowego.
4 Potka Pétka na ciezarki i akcesoria.
5 Panel obstugi/wskaznikow e Obstuga WBE 5210, patrz rozdz. 7
o Komunikaty oprogramowania (wartosci pomiarowe i wskazéwki dotyczace obstugi)
6 Suwmiarka e Pomiar odlegtosci i Srednicy obreczy.
e Wyznaczanie pozycji do mocowania ciezarkéw klejonych.
7 Ostona kota e Ochrona operatora przed odrywajagcymi sie czasteczkami (np. zanieczyszczen, wody).
e Rozpoczecie pomiaru przez zamkniecie ostony kota.
8 Nakretka szybkomocujaca Centrowanie kota na stozku i mocowanie
9 Srodkowy kotnierz centrujacy Mocowanie kota.
10 Podnosnik kota Urzadzenie podnoszace pomagajagce w mocowaniu i zdejmowaniu kota.
10/1  Sanie kota przesuwane poziomo podparcie kota
10/2  Pedat e |lewy pedat: podnoszenie podparcia kota
e prawy pedat: opuszczanie podparcia kota
11 Nakretka szybkomocujaca Centrowanie kota na stozku i mocowanie
12 Srodkowy kotnierz Mocowanie kota.
centrujacy
13 Suwmiarka reczna Stuzy zamiennie, jesli suwmiarka elektroniczna jest uszkodzona.
14 Cyrkiel pomiarowy Stuzy zamiennie, jesli szerokos$c i Srednica obreczy nie moze by¢ wyznaczona elektronicznie.
15 Osuszacz sprezonego po- e Kontrola/ustawianie cisnienia roboczego.
wietrza z przytagczem e Usuwanie zanieczyszczen.
sprezonego powietrza e Dostarczanie oleju do uktadu sprezonego powietrza.

Robert Bosch GmbH 1 695 654 697 2010-11-19



pl | 184 | WBE 5210 | Pierwsze uruchomienie

4. Pierwsze uruchomienie

4.1 Rozpakowanie

1. Zdja¢ stalowg tasme i klamry mocujace.

2. Delikatnie zdja¢ opakowanie w gore.

3. Ze skrzyni transportowej wyja¢ akcesori i materiat
opakowania.

ﬁ Sprawdzi¢, czy urzadzenie WBE 5210 i akcesoria
znajduja sie w nienaruszonym stanie i czy na ich
komponentach nie ma widocznych uszkodzen.

W przypadku watpliwosci nalezy wstrzymac sie z uru-
chomieniem i skontaktowac sie z serwisem klienta.

o
]1 Materiat opakowania usuna¢, przekazujac go do
wtasciwego punktu zbiorczego.

4.2 Ustawianie
1. Odkreci¢ cztery $ruby, za pomoca ktérych WBE 5210
zamocowane jest na palecie.

OSTRZEZENIE - uszkodzone lub niepra-
A widtowo zamocowane zawiesia pasowe!

Niebezpieczenstwo obrazen po spadnieciu

WBE 5210.

> Przed zamocowaniem sprawdzi¢ czy
materiat zawiesi pasowych nie jest uszkod-
zony.

> Rownomiernie naciggna¢ zawiesia pasowe.

> Ostroznie podnies¢ WBE 5210.

2. Jednakowej dtugosci zawiesia pasowe o dostate-
cznym udzwigu (przynajmniej 100 kg) umiesci¢ w
sposob pokazany na rysunku.

3. Podnies$¢ urzadzenie WBE 5210 za pomoca dzwigu.
Ustawi¢ w przewidzianym do tego celu miejscu,
zachowujagc przy tym podane odstepy minimalne.

ﬁ Aby zapewnié¢ bezpieczne i ergonomiczne
uzytkowanie urzadzenia WBE 5210, wskazane jest
ustawienie go w odlegtosci 500 mm od najblizszej
sciany.

4. Urzadzenie WBE 5210 umocowa¢ do podtoza co
najmniej w 3 punktach.

4.3 Montaz ostony kota
1. Nasunac¢ ostone kota na sworzen ustalajacy.

1

Fig. 2:

Zatozy¢ ostone kota na WBE 5210

Ostona kota

Sruba z them walcowym o gniezdzie szesciokatnym
Podktadka

Nakretka

Sworzen ustalajacy

GO WN R

2. Przetozy¢ $rube z tbem walcowym o gniezdzie
szesciokatnym i podktadke przez otwor w kotnierzu
mocujacym i lekko dokrecicé.

3. Ustawi¢ nachylenie ostony:
przy otwartej ostonie kota przednia cze$¢ ostony
kota musi znajdowac sie na wysokosci ok. 1900 mm
nad podtoga.

1695 654 697 2010-11-19
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4. Mocno dokreci¢ $rube z tbem walcowym o gniezdzie
szesciokatnym;

! Po dokreceniu upewni¢ sie, ze przy zamknietej
ostonie przednia czes$¢ ostony kota znajduje sie na
wysokosci ok. 1000 mm nad podtoga.

4.4 Przytacze elektryczne

! Urzadzenie WBE 5210 podtaczac¢ do sieci elektrycz-
nej wytgcznie wtedy, gdy dostepne napiecie sieciowe
jest zgodne z podanym na tabliczce znamionowe;.

1. Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe jest zgodne
z wartoscig podana na tabliczce znamionowe;.
2. Zabezpieczyc¢ przytacze sieciowe urzadzenia
WBE 5210 zgodnie z normami krajowymi. Zabezpie-
czenie przytacza sieciowego wykonuje klient.
3. Podtaczy¢ przewdd sieciowy do urzadzenia
WBE 5210.

Fig. 3:
1 Witacznik/wytacznik
2 Przytacze sieciowe
3 Przewdd sieciowy

Przytacze elektryczne

Pierwsze uruchomienie | WBE 5210 | 185 | pl

4.5 Sprawdzanie kierunku obrotow

1. Sprawdzi¢, czy urzadzenie WBE 5210 podtaczone
jest prawidtowo do sieci.

2. Wiaczy¢ urzadzenie WBE 5210 w(y)tacznikiem.

3. Zamkna¢ ostone kota lub wcisng¢ przycisk <START>.
= Wat obraca sie.

4. Sprawdzi¢ kierunek obrotéw watu.

o

]1 Prawidtowy kierunek zaznaczony jest na urzadzeniu
WBE 5210 206ttg strzatka. Strzatka znajduje sie z pra-
wej strony obok kotnierza.

ﬁ W przypadku nieprawidtowego kierunku obrotow
urzadzenie WBE 5210 zatrzymuje sie natychmiast
i pojawi sie komunikat btedu (patrz
rozdz. 11).

4.6 Przytacze sprezonego powietrza
1. Podtaczy¢ urzadzenie WBE 5210 do przytacza
sprezonego powietrza.

2. Ustawi¢ ci$nienie w zakresie od 8 do 12 baréw.
= Najpierw wyciggna¢ do gory reduktor cisnienia
(czerwona $ruba radetkowana) i obracajac
ustawic cisnienie w zakresie od 8 do 12 bar.
= Skontrolowac ci$nienie na manometrze.

! Cisnienie nie mozne przekracza¢ 12 baréw!

4.7 Kalibracja WBE 5210

! Po pierwszym uruchomieniu nalezy wykonac kalibracje.
1. Kalibracja kotnierza.

2. WBE 5210 Kalibracja .

3. Przeprowadzenie pomiaru kontrolnego.

o
]1 Kalibracja opisana jest w rozdziale 12.4.

Robert Bosch GmbH

1695 654 697 2010-11-19
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5. Montazidemontaz 5.2 Montaz kotnierza
kotnierza

ﬁ Oczysci¢ i odttuscic¢ stozek watu oraz otwor
w kotnierzu.

Montaz kotnierza jest konieczny w nastepujacych przy-

padkach: 1. Wsunac kotnierz na wat.

e Pierwsze uruchomienie

e Zmiana rodzaju kotnierza
(Srodkowy kotnierz centrujacy, kotnierz uniwersalny,
kotnierz specjalny)

e Zmiana typu kota (samochodowe — ciezarowki)

! Zte osadzenie kotnierza na wale ma wptyw
na doktadnos$¢ wywazania. Przed zamontowaniem
kotnierza nalezy oczyscic¢ i odttusci¢ stozek watu i
otwor w kotnierzu (usungé smar antykorozyjny).

2. Dokreci¢ srube z tbem walcowym o gniezdzie
5.1 Demontaz kotnierza szesciokatnym.

1. Odkreci¢ $rube z tbem walcowym o gniezdzie
szesciokatnym.

=) Kotnierz jest zamontowany.

5.3 Montaz Kotnierz do samochodow
uzytkowych
1. Na kotnierzu do samochoddéw osobowych
zamocowac 2 srubami pierscien dystansowy do
2. Uderzajac mtotkiem gumowym od strony stozka, samochoddéw osobowych.
poluzowacé kotnierz.

3. Sciagna¢ kotnierz ze stozka.

2. Zamocowac kotnierz do samochodéw ciezarowych 2
Srubami.

=> Kotnierz jest zdemontowany.

65101609
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° iei 1 i . Nasuna¢ odblokowang nakretke szybkomocujaca na
6 Mocowanie i zdejmowanie s dblok kretke szybk
kola wat i mocno docisng¢ do kota.

6.1 Mocowanie kota samochodu osobo-
wego

OSTRZEZENIE - opadanie kota!
Niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcow i

innych czesci ciata podczas mocowania i

zdejmowania kota.

> Nosi¢ rekawice ochronne.

> Nosi¢ obuwie ochronne.

> Nie wktada¢ palcéw miedzy koto a wat.
> Ciezkie kota zaktadac zawsze we dwojke.

1. Wiaczy¢ urzadzenie WBE 5210 w(y)tacznikiem.
2. Ustawi¢ witasciwy stozek na wale (kotnierz).

7. Zwolni¢ odblokowanie i obraca¢ nakretke
szybkomocujaca w kierunku wskazéwek zegara az do
petnego zamocowania kota.

3. Przesuna¢ sanie podnosnika kota maksymalnie w
prawo.

4. Ciezkie kota samochodu osobowego ustawi¢ na
saniach podnos$nika kota i za pomocg podnos$nika
kota podnies¢ koto (lewy pedat), az os$ kota bedzie
znajdowac sie na wysokosci osi kotnierza.

651002-09_RF

=> Koto jest zamocowane.

6.2 Zdejmowanie kota samochodu
osobowego

1. Ustawi¢ sanie kota pod kotem.

2. Obracac¢ nakretke szybkomocujaca w kierunku prze-
ciwnym do wskazdéwek zegara i odkreci¢ koto.

3. Odblokowac i wyja¢ nakretke szybkomocujaca.

4. Przesung¢ sanie kota z kotem poziomo, az koto
bedzie znajdowa¢ sie na prawo od watu.

5. Opusci¢ podnos$nik kota.

6. Zdjac¢ koto.

65100906 177 iy

G

5. Przesuna¢ sanie podnosnika kota w lewo, az koto
samochodu osobowego dotyka¢ bedzie kotnierza.

Robert Bosch GmbH 1 695 654 697 2010-11-19
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Mocowanie kota samochodu
uzytkowego

6.3

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia!

é Podczas (de)montazu istnieje
niebezpieczenstwo zmiazdzenia palcéw i in-
nych czesci ciata.
> Nosi¢ obuwie i rekawice ochronne.

> Ciezkie kota zaktadac zawsze we dwojke.
> Nie wktada¢ palcow miedzy koto i watek.

Nieprawidtowe albo niedoktadne wyniki
A pomiaru!

Nieprawidtowe lub wadliwe zamocowanie

kota ma wptyw na doktadnos¢ wywazenia

i tym samym na zachowanie pojazdu podczas

jazdy.

> Stosowac prawidtowy kotnierz.

> Stosowac przepisowe akcesoria (stozek,

pierscienie dystansowe).
> Obrecz musi doktadnie przylega¢ do

kotnierza; zanieczyszczenia usuna¢ szczotka
druciana.

1. Wiaczy¢ urzadzenie WBE 5210 w(y)tacznikiem.
2. Stosowac kotnierz do samochodow uzytkowego.

3. Przesuna¢ sanie podnosnika kota maksymalnie w
prawo.

4. Umiesci¢ koto samochodu uzytkowego na saniach
podnosnika kota.

5. Za pomocga podnosnika kota podnie$¢ koto samocho-

du uzytkowego (lewy pedat), az o$ kota bedzie
znajdowac sie na wysokosci osi kotnierza.

—
I
d“,,,_qu

65100906 17 b

6. Przesunac¢ sanie podnosnika kota w lewo, az koto
samochodu uzytkowego dotyka¢ bedzie kotnierza.

7. Wybra¢ pasujaca gwiazde 5-ramienng (lub odpowied-
nie narzedzie) z pasujagcym sworzniem rozpreznym.

8. Zamocowac koto za pomocg nakretki mocujace;j.
Obracac¢ nakretke mocujaca w kierunku wskazéwek
zegara az do lekkiego zamocowania kota.

9. Opusci¢ podnosnik kota (prawy pedat).

10. Obraca¢ nakretke mocujaca w kierunku wskazowek

zegara az do petnego zamocowania kota.

=» Koto samochodu osobowego jest zamocowane.

6.4 Zdejmowanie kota samochodu

uzytkowego

1. Ustawi¢ sanie kota pod kotem.

2. Obracac¢ nakretke mocujaca w kierunku przeciwnym
do wskazéwek zegara i odkreci¢ koto.

3. Zdja¢ nakretke mocujaca.

4. Zdja¢ gwiazde 5-ramienna.

5. Przesunac sanie kota z kotem poziomo, az koto
bedzie znajdowac sie na prawo od watu.

6. Opusci¢ sanie kota.

7. Zdja¢ koto.

1695 654 697 2010-11-19
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7.

o
]1 Po witaczeniu urzadzenia WBE 5210 w panelu obstugi/

wskaznikdw na wyswietlaczach wyswietlana jest przez
kilka sekund wersja oprogramowania. Nastepnie na

obydwu wys$wietlaczach pojawi sie wartosé .
BOSCH
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Obstuga
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7.1 Panel obstugi/wskaznikow
7.1.1  Przeglad diod swiecacych
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Fig. 4: Diody $wiecace na panelu obstugi/wskaznikéw
1 Wskazanie aktywnego (wybranego) programu i pozycji

wywazania (patrz rozdz. 7.2)

2 Wskazanie $rednicy obreczy kota

3 Wskazanie miejsca wywazania,
$wieci na zielono, gdy osiagnieta zostata pozycja
wywazania

4 Wskazanie programu Match, sSwieci, gdy program Match

jest aktywny

5 Wskazanie programu Split i Match,
$wieci, gdy programy te sg aktywne (patrz rozdz. 8.4.2/
i rozdz. 9)

6 Wskazanie szerokosci obreczy kota
7 Wskazanie odstepu od WBE 5210
8 Wskazanie jednostki pomiarowej szerokosci i srednicy

obreczy kota
Swieci = mm,
nie Swieci = cal

9 Wskazanie wyboru operatora

10 Wskazanie programu wywazania,
Swieci, gdy wybrany zostat program Pax

11 Wskazanie kierunku obrotu dla osiggniecia pozycji
wywazania,
gora = obracac zgodnie z ruchem wskazowek zegara,
dot = obracac¢ w kierunku przeciwnym do ruchu wska-
zéwek zegara
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7.1.2  Przyciski obstugi
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Przyciski panelu obstugi/wskaznikéw
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Fig. 5:

1 <MENU> Ustawienia podstawowe i potwierdzenie
wpiséw.

2 <MATCHEN> Wybor programu Match
(minimalizowanie niewywazenia).

3 <SPLIT> Uruchamianie i koiczenie programu do
rozktadania ciezarkow.

4 <START> Uruchomienie pomiaru.

5 <STOP> Koniec pomiaru,

w sytuacji awaryjnej blokada urzadzenia
WBE 5210.
6 <OK> Potwierdzenie wpisu
7 <=> lub Zmiana wartosci dystansu, $srednicy
<> i szerokosci obreczy kota.

8 <mm/cal> Wybiera jednostke miary przy recznym
wprowadzaniu $rednicy i szerokosci
obreczy kota. Nieaktywne w przypadku
dystansu obreczy kota.

9 <Operator> Wybor operatora.

10 <MODE>
11 <Typ kota>

Wybor programu wywazania.
przetaczanie pomiedzy kotem samocho-
du osobowego a uzytkowego

7.2 Programy wywazania

W Program standardowy dla cigezarkéw
[ zaciskowych

Alul: program standardowy dla
ciezarkéw klejonych

Alu2: ukryte ciezarki klejone

S Alu3: wewnatrz ciezarki zaciskowe /
| = na zewnatrz ukryte ciezarki klejone

Alu4:

wewnatrz ciezarki zaciskowe /
na zewnatrz ciezarki klejone

Alu5: wewnatrz ciezarki klejone /

na zewnatrz ciezarki zaciskowe

statyczne wywazanie w ptaszczyznie 1

statyczne wywazanie w ptaszczyznie 2

statyczne wywazanie w ptaszczyznie 3

12 Wskazanie wywazanego kota
$wieci = koto samochodu osobowego,
nie $wieci = koto samochodu uzytkowego

Pax1: (obrecz typu Pax) do ciezarkéw

klejonych

Pax2: (obrecz typu Pax) do ukrytych

ciezarkéw klejonych

Robert Bosch GmbH
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8. Wywazanie kota

OSTRZEZENIE -nieprawidtowo wywazone kota

Niebezpieczenstwo obrazen spowodowane zmie-

nionym zachowaniem pojazdu podczas jazdy.

> WBE 5210 musi sta¢ na ptaskiej po-
wierzchni i by¢ mocno przykrecony do
podtoza.

> Przepisowy kotnierz musi by¢ zamontowany
na czystym i oczyszczonym ze smaru wale.

> Stosowacd przepisowe akcesoria (stozek,
pierscienie dystansowe).

> Obrecz kota musi doktadnie przylegac do
kotnierza, usunac zanieczyszczenia.

> Po zamocowaniu ciezarkéw wykonaé¢ pomi-
ar kontrolny.

o
]1 W ponizszym opisie dZzwiek i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 10).

1. Wtaczy¢ urzadzenie WBE 5210 w(y)tacznikiem.
= Wskazywana jest krotko wersja sprzetu (np. 0.2)
i wersja oprogramowania (np. 1.05).

8.1 Wybor programu wywazania

o

]1 Dla kot o szerokosci ponizej 3,5" zalecane jest
wywazanie statyczne: w tym przypadku wprowad-
zana jest jedynie wartos$¢ srednicy obreczy kota.
Dystans i szerokos¢ obreczy kota mozna ustawi¢ na
dowolng wartos¢ w calach lub mm.

> Naciskajac przycisk <Typ kota>, mozna przetgczaé
pomiedzy kotem samochodu osobowego a kotem
samochodu ciezarowego.

> Przycisk <MODE> umozliwia wybdr kolejno réznych
programow wywazania.

=» Diody s$wiecace (rys. 4, poz. 1) informuja o pozycji
wywazania we wszystkich programach wywazania.

o

]1 W przypadku, gdy wybrany zostat program
wywazania PAX, swieci dodatkowo dioda $wiecgca
Pax (rys. 4, poz. 10).

8.2 Wprowadzanie danych kota

1. Przytozy¢ do obreczy kota suwmiarke do pomiaru
dystansu obreczy kota i odczyta¢ wartosc ,,K”.

651012-12_Sr

2. Wybra¢ wyznaczony dystans obreczy kota za pomoca
przycisku <-> lub <+> (rys. 4, poz. 7).

3. Wyznaczy¢ szerokos¢ obreczy kota (odczytaé na
obreczy kota lub zmierzy¢ cyrklem pomiarowym).

651012-11_Sr

Fig. 6:
1 Skala dla srednicy obreczy kota

Wierzchotek zewnetrzny do pomiaru Srednicy obreczy
Wierzchotek wewnetrzny do pomiaru szerokos$ci obreczy
Skala dla szerokosci obreczy kota

Wyznaczanie danych kota za pomoca cyrkla pomiarowego

N w N

R

Wybraé¢ wyznaczong szerokos$¢ obreczy za pomoca

przycisku <-> lub <+> (rys. 4, poz. 6).

5. Wyznaczy¢ srednice obreczy kota (odczytac¢ na
obreczy kota lub zmierzy¢ cyrklem pomiarowym).

6. Wybra¢ wyznaczong $rednice obreczy kota za

pomoca przycisku <-> lub <+> (rys. 4, poz. 2).

=» Wszystkie niezbedne dane kota zostaty zarejestrowane.

1695 654 697 2010-11-19
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8.3 Pomiar niewywazenia kota

o

]1 Tylko w przypadku gdy wszystkie ustawienia dla
zamocowanego kota sg poprawne, mozliwe bedzie
prawidtowe wywazenie kota.

e}
]| Pomiar mozna zatrzymac w kazdej chwili:
— Nacisna¢ przycisk <STOP>.
— Otworzy¢ ostone kota.

1. Zamknac¢ ostone kota.
= Pomiar wywazenia kota zaczyna sie automatycz-
nie.
= Po zakonczeniu pomiaru na wyswietlaczu pokaza-
ne zostang wartosci wymaganych ciezarkow:
wyswietlacz lewy wewnetrzna ptaszczyzna
wywazania,
wyswietlacz prawy zewnetrzna ptaszczyzna
wywazania.
2. Otworzy¢ ostone kota.

8.4 Zaktadanie ciezarkow

ﬁ Jezeli zmierzone niewywazenie kota jest bardzo
duze (np. statyczne wywazenie wieksze niz 50 g)
zaleca sie wykonanie dopasowania (matchowania)
kota, polegajace na wyréwnaniu statycznego
niewywazenia opony z niewywazeniem obreczy kota
(zminimalizowanie niewywazenia).

8.4.1 Rozktadanie ciezarkéw (Program Split)

e}

]1 W sytuacji gdy ciezarki majg by¢ umieszczone za
jednym lub dwoma ramionami kota, po wykonaniu
pomiaru uruchomié nalezy program Split.

1. Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Na lewym wyswietlaczu pojawi sie m a na prawym
liczba zadanych aktualnie ramion kota.
= Swieca obydwie diody przycisku <SPLIT>
(rys. 4, poz. 5).
2. Wprowadzi¢ aktualng liczbg ramion kota za pomocg
przyciskdw <-> lub <+> (rys. 5, poz. 7).
= Wartos¢ wyswietlona zostanie na prawym
wyswietlaczu.
3. Jedno ramie ustawi¢ na pozycji "godz. 12" i wcisngé
przycisk <SPLIT>.
= Pozycja ramienia kota zostata zapamietana.
= Swieci tylko jedna dioda przycisku <SPLIT>.
= Warto$¢ wymaganego ciezarka wyswietlona
zostanie w prawym wyswietlaczu.
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Obréci¢ koto recznie.
= Z chwilg osiggniecia wtasciwej pozycji do

mocowania ciezarka zaswieci dioda (rys. 4,
poz. 3). Prawidtowa pozycja (za ramieniem kota)
potwierdzona zostanie sygnatem dzwiekowym.

. Zatozy¢ ciezarek o wymaganej wartosci
w najwyzszym, prostokatnym potozeniu "godz. 12"

kota.

. Przekrecic¢ koto dalej recznie, aby umiesci¢ nastepny

ciezarek za ramieniem (jesli wyswietlona wartos$¢

jest nizsza niz wartos¢ wyjsciowa).
o Swieci druga dioda przycisku <SPLIT>.

o
]1 W przypadku 2 ptaszczyzn wywazania powtdrzyc

czynnosci od kroku 4 dla 2. ptaszczyzny.

o
]1 Aby zakonczy¢ wykonywanie programu Split i przej$c¢

do widoku ciezarka, nacisng¢ ponownie przycisk
<SPLIT>.

8.4.2 Ciezarki zaciskowe i klejone bez Easyfix®

o
]1 Diody swiecace w ksztatcie strzatek (rys. 4, poz. 11)

informuja, w jakim kierunku nalezy obréci¢ koto, aby
osiagnac pozycje "godz. 12" do zatozenia ciezarkow.

o
]1 W ponizszym opisie dZzwiek i automatyczny start sa

3.

aktywne (patrz rozdz. 10).

Obrdci¢ koto recznie.

= Z chwilg osiggniecia wtasciwej pozycji do mo-
cowania ciezarka zaswieci dioda $wiecaca
(rys. 4, poz. 3) i pojawi sie sygnat dzwiekowy
potwierdzajacy prawidtowa pozycje.

Zatozy¢ ciezarek o wymaganej wartosci

W najwyzszym, prostokatnym potozeniu ("godz. 12")

kota.

Powtdrzy¢ czynnosci dla 2. ptaszczyzny wywazania.

o
]1 Po zamocowaniu ciezarkéw nalezy wykonaé¢ ponowny

pomiar niewywazenia w celu kontroli wywazenia.

Robert Bosch GmbH
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8.5 Suwmiarka reczna 8.5.2 Umieszczanie ciezarkéw

Suwmiarka reczna pozwala na ustalenie w programach 1. Ustawi¢ koto w odpowiedniej pozycji godz. 12-ta.

wywazania Alu2, Alu3 i Pax2 szerokos$ci obreczy i tatwe 2. Umiesci¢ niezbedny ciezarek klejony w kleszczach

pozycjonowanie oraz mocowanie ciezarkéw klejonych. zewnetrznych.

3. Ustawi¢ suwak na krawedzi obreczy kota.

4. Ustawi¢ pozycje ciezarka klejonego za pomoca wyr-
zutnika w odpowiedniej pozycji i mocno docisngg¢.

Fig. 7: Suwmiarka reczna

1 Uchwyt suwmiarki
2 Gtowica suwmiarki 6510070551
3 Wewnetrzne kleszcze do ciezarka s Lo . .
4. Wyrzutnik 5. Umiesci¢ drugi niezbedny ciezarek klejony w kleszcz-
5 Zewnetrzne kleszcze do cigzarka ach wewnetrznych.
6 Skala 6. Ustawi¢ suwak na krawedzi obreczy kota.
7 Sruba radetkowana 7. Ustawi¢ pozycje ciezarka klejonego za pomoca wyr-
8 Suwak z ogranicznikiem S . .
zutnika i docisnac.

. ra . O . . . . . . .
8.5.1 Wyznaczanie szerokosci obreczy kota ]1 Pozycjonowanie i mocowanie ciezarka zaciskowego
1. Umiesci¢ suwmiarke reczng z suwakiem na odbywa sie w programie wywazania Alu 3.

wewnetrznej krawedzi obreczy kota.

651007-06_Sr

2. Ustawi¢ zewnetrzne kleszcze do ciezarka w pozycji,
w ktdrej umieszczone maja by¢ ciezarki.
3. Zamocowac¢ suwak za pomocg $ruby radetkowanej.
4. Odczyta¢ wymiar i wprowadzi¢ jako szerokosc
obreczy kota z jednostkg "mm".
5. Uruchomi¢ pomiar "Wywazanie kota".
6. Ocena wynikéw pomiaru:
= Na lewym wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ dla
ciezarka klejonego, ktory nalezy umiescic za
pomoca kleszczy wewnetrznych (Alu2 i Pax2) lub
jako ciezarek zaciskowy (Alu3).
= W prawym wyswietlaczu pojawi sie wartos¢ dla
ciezarka klejonego, ktéry nalezy umiesci¢ za
pomoca kleszczy zewnetrznych.

1 695 654 697 2010-11-19 Robert Bosch GmbH



Minimalizowanie niewyréwnowazenia (koto samochodu uzytkowego)

Minimalizowanie
niewyrownowazenia (koto
samochodu uzytkowego)

Jezeli zmierzone niewyréwnowazenie kota jest bard-

zo duze (np. statyczne wyrownowazenie wieksze niz
50 g) zaleca sie wykonanie dopasowania (matchow-
ania) kota, polegajace na wyréwnaniu statycznego
niewyrownowazenia opony z niewyréwnowazeniem
obreczy kota (zminimalizowanie niewyréwnowazenia).
W tym przypadku w 1-szym kroku nalezy przekreci¢
opone na obreczy o 180 stopni. Dalsze obracanie opony
pozwala uzyska¢ dodatkowe zminimalizowanie. Program
Match stanowi wsparcie w procesie minimalizacji.

! Wszystkie czynnos$ci wykonac z najwyzsza
doktadnoscia!

o
]1 Jezeli na wyswietlaczu pojawi sig komunikat btedu
oPt i Err, nalezy ponownie wykonaé program Match.

o
]| Wciskajac przycisk <MODE> mozna zakonczy¢
dziatanie programu Match.

o
J1 W ponizszym opisie dzwigk i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 10).

Krok 1: Uruchomi¢ program Match

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie gdy na wyswietlaczu pojawi sie ok,
zwolni¢ przycisk <MENU>.
= Wskazanie na wys$wietlaczu oPE i /.

Krok 2: Pierwszy pomiar
> Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
= Wskazanie na wyswietlaczu oPt i 2.

Krok 3: Obrdcenie opony na obreczy

o

]1 W celu obrenia opony na obreczy moze by¢ konieczne
spuszczenie powietrza z opony, wycisniecie i po obro-
ceniu ponowne napompowanie powietrza.

1. Obraca¢ koto, az zaworek ustawi sie w poz. odz. 12.
2. Nacisng¢ przycisk <SPLIT>.
= Pozycja odniesienia kota zostanie zapisana
w pamieciprzy pierwszym uruchomieniu.
= Wskazanie na wyswietlaczu oPt i 3.
3. Zaznaczy¢ potozenie odniesienia na oponie (na pozy-
cji zaworka).
4. Zdjac koto z kotnierza.
5. Obroci¢ opone na obreczy o 180 stopni tak, aby na-
niesione uprzednio zaznaczenie znalazto sie naprze-
ciwko zaworka.
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Krok 4: Zapamietanie nowej pozycji
1. Zamocowac¢ koto.
2. Ustawi¢ zaworek w pozycji "godz. 12".
3. Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Nowa pozycja kota na kotnierzu zostanie zapisana
W pamieci.
2> Wskazanie na wys$wietlaczu oPt i 4.

Krok 5: 1. Pomiar kontrolny

1. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

2. Interpretacja wyniku pomiaru:
Wskazanie na wyswietlaczu oPt i Y€5 => minimalizac-
ja powiodta sie, mozna zakoniczy¢ minimalizacje.
Wskazanie na wyswietlaczu 0Pt i 5§ => minimalizacja
nie powiodta sie, mozna przerwac lub kontynuowac
minimalizacje (od kroku 6).

ﬁ Po wcisnieciu przycisku <STOPP> wyswietlone
zostang nastepujace wartosci:
lewy wyswietlacz: minimalne niewyrownowazenie
resztkowe prawy wyswietlacz: statyczna biezaca
wartos¢ niewyrownowazenia

ﬁ Jezeli wartos$¢ niewyréwnowazenia statycznego jest
zblizona do minimalnego niewyrownowazenia reszt-
kowego (ponizej 10 g), woéwczas mozna zakonczy¢
minimalizacje naciskajac przycisk <MODE>.

Krok 6: Dalsze obrdcenie opony na obreczy

1. Obracac koto, az dioda pozycji wywazania zaswieci
na zielono.

2. Zaznaczyc¢ potozenie odniesienia na oponie (na pozy-
cji "godz. 12").

3. Zdjac koto z kotnierza.

4. Obréci¢ opone na obreczy na tyle, aby naniesione
uprzednio zaznaczenie znalazto sie w miejscu zaworka.

5. Zamocowac koto.

6. Ustawic¢ zaworek w pozycji "godz. 12".

7. <Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.
= Nowa pozycja kota na kotnierzu zostanie zapisana

w pamieci.

= Wskazanie na wys$wietlaczu ot i 6.

Krok 7: 2. Pomiar kontrolny
> Zamknac ostone kota.
& Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
= Interpretacja wynikéw i dalsze postepowanie pat-
rz krok 5.

Robert Bosch GmbH
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10. Ustawienia

10.1 Ustawienia uzytkownika

O . . . . . . .
]| Ustawienia dokonywane indywidualnie przez uzytkownika.
1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie, gdy na lewym wys$wietlaczu pojawi sie 5E&, zwolnié przycisk <MENU>.
=>» Na lewym wyswietlaczu pojawi sie tol, na prawym aktualna wartosé.

Funkcja Przycisk

Zmiana ustawienia/wartosci <-> [ub <#>
Przejscie do nastepnego ustawienia, <OK> lub <MENU>
przejecie zmienionych ustawien
Wyjscie z menu. Uwaga, zmienione ustawienie zostanie jednak przejete <STOP>
Ustawienie Lewy Prawy Opis
wyswietlacz | wyswietlacz
Tolerancja dla wartosci tol Aktualna Podanie, ponizej jakiej wartosci ciezarka wywazajacego ma
wskazania "0" wartos¢ w gra-  by¢ wskazywana wartos¢ "0".

mach/uncjach Samochody osobowe: wartos¢ standardowa 4,5 g (0,25 0z),
warto$¢ maks. 25 g (1,25 o0z).
Samochody uzytkowe: warto$¢ standardowa 45 g (1,5 oz),
warto$¢ maks. 250 g (8 0z).

Doktadnos¢ wskazania rES !lub 5 5g/ 0250z - doktadnosc standardowa

ciezarka wywazajacego /g /8 050z -duza doktadnosé

Jednostka miary ciezarka wnb &R 6rA = wskazanie w gramach

wywazajacego oun oun = wskazanie w uncjach

Sygnat akustyczny Snd on on = po przejeciu zmierzonych danych rozlega sie sygnat
oFF akustyczny

ofF = po przejeciu zmierzonych danych nie rozlega sie
sygnat akustyczny
Automatyczny start LA on on = Rozpoczecie pomiaru przez zamkniecie ostony kota.
off ofF = Rozpoczecie pomiaru przez naci$niecie przycisku
<START> (przy zamknietej ostonie kota)

10.2 Ustawienia podstawowe

(@]
]1 Ustawienia podstawowe, ktore wolno zmieniac tylko po uzgodnieniu z serwisem lub w serwisie.

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie, gdy na lewym wys$wietlaczu pojawi sie 5E&, zwolnié przycisk <MENU>.
3. W przeciggu 1,5 s nacisng¢ przycisk <mm/inch>.

=% Na lewym wyswietlaczu pojawi sie POE, na prawym aktualna warto$c.

Lewy Prawy Ustawienie
wyswietlacz wyswietlacz
Ok on Witaczanie i wytaczanie Ustawienie niemozliwe, zawsze wybieraé ofF
ofF suwmiarki elektronicznej,
AL on Blokada suwmiarki elektronicznej w ce- Ustawienie niemozliwe, zawsze wybierac¢ off
ofF lu umieszczenia ciezarkéw klejonych
PED on Zapis pozycji wywazania w programach Ustawienie niemozliwe, zawsze wybieraé ofF
ofF ALU i PAX za pomoca pedatu lub po
uptywie okreslonego czasu
Ot on Pomiar bicia promieniowego Ustawienie niemozliwe, zawsze wybieraé off
of F
rnd on specjalne zaokraglenie w przypadku Ustawienie niemozliwe, zawsze wybieraé ofF
ofF zwiekszonego wskazania ciezarkow w
uncjach
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o
]1 Inne mozliwe usterki w pracy sg przewaznie natury technicznej i musza by¢ sprawdzane i w razie potrzeby usu-
wane przez wykwalifikowanych technikéw. W kazdym przypadku nalezy zwracaé sie do serwisu autoryzowanego

dealera wyposazenia Bosch.

o
J1 W celu szybkiej ingerencji wazne jest podanie w rozmowie telefonicznej z serwisem danych zamieszczonych na
tabliczce znamionowej (etykieta od strony kotnierza urzadzenia WBE 5210) oraz rodzaju usterki.

Usterki Przyczyny Postepowanie

Po wtaczeniu
wyswietlacze sa

1. Uszkodzony bezpiecznik lub brak jednej fazy.
2. Uszkodzenie bezpiecznika przytacza elektrycznego.

1. Kontrola przytacza sieciowego.
2. Wymiana bezpiecznika przytacza elektrycznego.

nieaktywne. 3. Uszkodzenie bezpiecznika panelu obstugi/ 3. Wymiana bezpiecznika panelu obstugi/wskaznikow.
wskaznikow.

Zachowac ostroznos¢: Ponowne uszkodzenie bez-

piecznika $wiadczy o usterce w pracy urzadzenia!

Zawiadomi¢ serwis.

1 1. Pamiec ptytki drukowanej stracita ustawienia i dane  Sprawdzi¢ i skorygowac kalibracje i ustawienia.
kalibraciji.
2. Nie wykonano jednej lub kilku kalibracji (ustawienie,
kalibracja suwmiarki elektronicznej/ramienia
pomiarowego).
2 Ostona kota zostata podniesiona przed zakoriczeniem Zaczeka¢ do konca pomiaru przed podniesieniem
pomiaru. ostony kota.
8 1. W momencie rozpoczecia pomiaru koto obraca sie do 1. Sprawdzi¢, czy przy uruchamianiu koto jest w
tytu. bezruchu i nie dopuszczac, aby podczas STARTU
2. Nieprawidtowe podtaczenie silnika. obracato sie do tytu.
2. Sprawdzi¢ prawidtowe podtaczenie silnika.
4 1. Silnik nie obraca sie silnik nie osiaga odpowiedniej 1. Sprawdzi¢ napiecie w sieci (prawdopodobnie za
predkosci obrotowej. niskie).
2. Usterka przytacza elektrycznego. 2. Kontrola przytacza elektrycznego lub przewodu
3. Usterka ptytki drukowane;. sieciowego.
3. Wymieni¢ ptytke drukowana.
5 1. Ciezarek wywazajacy nie zostat zatozony na koto. 1. Powtdérzy¢ od poczatku cykl kalibracji i zatozy¢
2. Czujniki miernicze nie zostaty prawidtowo ciezarek, jesli jest to przewidziane w procesie.
podtaczone. (patrz 12.4).
2. Sprawdzi¢ podtaczenie czujnikéw pomiarowych.
6 1. Ostona kota nie zostata opuszczona. 1. Opuscic ostone kota po zatozeniu kota.
2. Uszkodzenie wytacznika bezpieczenstwa ostony kota. 2. Wymiana wytacznika bezpieczeristwa ostony kota.
7 Rdznica faz pomiedzy 2 czujnikami pomiarowymi jest za 1. Sprawdzi¢, czy ciezarek wzorcowy jest prawidtowo
duza. zamocowany;

2. Sprawdzi¢ przytagcze maszyny; prawdopodobnie
urzadzenie WBE 5210 nie jest ustawione stabilnieiza
bardzo wibruje;

3. Sprawdzi¢ potaczenie miedzy czujnikiem
pomiarowym a ptyta;

4. Wymieni¢ czujnik pomiarowy;

5. Wymieni¢ ptytke drukowana.

8 Wewnetrzny czujnik pomiarowy nie zostat prawidtowo 1. Sprawdzi¢ podtaczenie lewego czujnika
podtaczony, jest uszkodzony albo przewdd jest przer- pomiarowego.
wany. 2. Wymieni¢ czujnik pomiarowy.

9 Zewnetrzny czujnik pomiarowy nie zostat prawidtowo 1. Sprawdzi¢ podtaczenie prawego czujnika
podtaczony, jest uszkodzony albo przewdd jest przer- pomiarowego.
wany. 2. Wymieni¢ czujnik pomiarowy.

10 1. Uszkodzony czujnik pomiarowy rozpoznawania 1. Sprawdzi¢ podtaczenie ptytki bariery Swietlnej.

pozycji. 2. Sprawdzi¢, czy ptytka bariery Swietlnej jest

2. Silnik nie obraca sie. chroniona przed $wiattem i ewentualnie zastonic¢ ja;

3. Jesli usterka nadal wystepuje, to sprawdzi¢ ptytke
bariery swietlnej i ewentualnie wymienic.

4. Sprawdzi¢ elektryczne przytacze sieciowe.

11 1. Uszkodzony czujnik pomiarowy rozpoznawania faz. 1. Sprawdzi¢ podtaczenie ptytki bariery swietlnej;

2. Silnik nie obraca sie.

2. Upewni¢ sie, ze ptytka bariery Swietlnej jest
chroniona przed swiattem i ewentualnie zastonic¢ ja;

3. Sprawdzi¢ ptytke bariery swietlnej i ewentualnie
wymienié;

4. Sprawdzi¢ elektryczne przytacze sieciowe.

Robert Bosch GmbH
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Usterki Przyczyny Postepowanie
17 Masa poza zakresem regulacji (masa niezbedna do 1. Sprawdzi¢, czy koto jest prawidtowo zamocowane
wywazenia jest wieksza niz 250 g). na kotnierzu.
2. Ustali¢ (koniecznie) pozycje ciezarka
zewnetrznego, zamocowac ciezarek 100-gramowy i
uruchomi¢ kolejny pomiar.
18 Nie wprowadzono danych kota. Wprowadzi¢ dane kota przed wykonaniem pomiaru.
19 Sygnat wejéciowy prawego czujnika pomiarowego jest ~ Zamieni¢ przytacza obydwu czujnikéw pomiarowych.
mniejszy niz lewego.
20 1. Podczas pomiaru zostat nacisniety pedat. 1. Nie naciska¢ pedatu, gdy silnik pracuje:
2. Predkos¢ obrotowa silnika jest nieregularna. 2. Uwazac, aby urzadzenie WBE 5210 podczas pomiaru
nie byto narazone na wstrzasy.
3. Predkosc¢ obrotowa kota ponizej minimalnej wartosci. 3. Sprawdzic¢ napiecie w sieci (prawdopodobnie za
niskie).
21 Ptytka drukowana rozpoznata za duza predkos¢ kota 1. Wytaczy¢ urzadzenie WBE 5210.
przy otwartej ostonie kota (watek obraca sie z duza 2. Opusci¢ ostone kota, wtaczy¢ ponownie urzadzenie
predkoscia bez uruchomienia maszyny): zasilacz zosta- WBE 5210, nie ruszajac kota.
nie wytaczony. 3. W przypadku, gdy komunikat btedu bedzie sie dalej
pojawiat, nalezy powiadomi¢ serwis.
22 Nieregularnos$¢ sygnatow czujnika pomiarowego. 1. Sprawdzi¢, czy ptytka bariery $wietlnej jest
chroniona przed $wiattem i ewentualnie zastonic¢ ja;
2. Sprawdzi¢ ptytke bariery Swietlnej i ewentualnie
wymienic;
3. Sprawdzi¢ ptytke wskaznika i ewentualnie
wymienic.
23 Suwmiarka nie jest w pozycji spoczynkowe;j. 1. Ustawi¢ suwmiarke w pozycji spoczynkowej.
2. Powtdrzy¢ proces kalibracji elektronicznej
suwmiarki
EEE EEE 1. Nacisnieto jednoczes$nie dwa przyciski. 1. Naciskac zawsze tylko jeden przycisk.

2. Uszkodzona ptytka wskaznika. 2.

Sprawdzi¢ ptytke wskaznika i ewentualnie
wymienic.
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12.1 Zalecane srodki smarne do olejarki
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12.2.3 Dolewanie oleju w olejarce mgtowej
1. Zdjac¢ przytacze sprezonego powietrza.
2. Wkreci¢ pojemnik na olejarke mgtowa.

mgtowej 3. Dola¢ olej.
Komponenty Srodki smarne Norma .
Ukfad sprezonego powietrza ESSO FEBIS K 32 1SO 32 o

Tab. 1:  Tabela Srodkéw smarnych

! Producent nie odpowiada w zadnym przypadku za
szkody, spowodowane przez zastosowanie innych
Srodkéw smarnych.

12.2 Czyszczenie i konserwacja

! Przed rozpoczeciem czyszczenia i konserwacji nalezy
wytaczy¢ WBE 5210, i wyciggnac wtyczke sieciowa.

! Nie stosowac srodkéw czyszczacych zawierajacych
rozpuszczalniki. Do czyszczenia elementow z tworzy-
wa sztucznego stosowac alkohol lub podobne srodki
czyszczace.

12.2.4 Wpymiana oleju w olejarce mgtowej
1. Zdja¢ przytacze sprezonego powietrza.

2. Wkreci¢ pojemnik na olejarke mgtowa.

3. Usunac i zutylizowac olej.

4. Wla¢ nowy ole;j.

Dla prawidtowego dziatania i zapewnienia sprawnosci
urzadzenia WBE 5210, nalezy wykonywac nastepujace
czynnosci:

12.3 Czesci zamienne i eksploatacyjne
Producent nie odpowiada za ewentualne szkody,
powstate na skutek stosowania nieoryginalnych czesci
zamiennych.

Nazwa Nr katalogowy

Standardowy kotnierz centrujacy 1 695 602 400
1695 616 200
1695 632 500
1 695 652 862

12.2.1 Terminy konserwacji

=
2
N
T
>
2
o
o

Konserwacja

Y " 7 Obraca¢ nakretke
Oczyscic¢ ruchome czesci maszyny, przetrze¢ ole-

jem w sprayu albo naftg i nasmarowac olejem silni- X
kowym albo odpowiednim smarem.

Gtowica centrujace 42 - 64, 5 mm

Gtowica centrujace 54 - 79,5 mm

Spusci¢ kondensat. X
Gtowica centrujace 74 - 111,5 mm 1 695 605 600
S dzi¢ i lej lej + j.
B A o st X Kleszcze do ciezarka 1 695 606 500
Wymieni¢ olej w olejarce mgtowe;. X

1695 629 400
1695 602 700
1695 654 377
1695 654 376
1695 100 789
1695 653 878

Suwmiarka reczna

Tab. 2:  Terminy konserwacji Kleszcze pomiarowe

Ciezarek do kalibracji

12.2.2 Spuszczanie kondensatu

1. Czerwony przycisk okragty u dotu odwadniacza
obréci¢ w lewo.

2. Spusci¢ nagromadzony kondensat.

3. Przekreci¢ z powrotem czerwony przycisk u dotu od- Tab. 3:
wadniacza.

Ciezarek do kalibracji (calibrated)

Naklejka: Napiecie elektryczne

Naklejka: Kierunek obrotéw kota

Czesci zamienne i eksploatacyjne
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12.4 Kalibracja

ﬁ Zalecamy wykonywanie w ramach konserwacji i
pielegnacji (co pot roku), przy wymianie kotnierza
oraz w przypadku niedoktadnych wynikéw pomiaréw
urzadzenia WBE 5210 w nastepujacej kolejnosci:

1. Kalibracja kotnierza.
Kalibracja WBE 5210.
3. Przeprowadzenie pomiaru kontrolnego.

N

12.4.1 Wywotanie menu kalibracji

o
]1 W ponizszym opisie dZzwiek i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 10).

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie, gdy na lewym wyswietlaczu pojawi sie
CAL, zwolni¢ przycisk <MENU>.

3. W przeciggu 1,5 s nacisng¢ przycisk <mm/inch>.
= Lewy wy$wietlacz pokazuje £- /.

12.4.2 Korekta niewyréwnowazenia watu

o
J1 W ponizszym opisie dzwigk i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 10).

1. Zamontowac kotnierz (patrz rozdz. 5).

o
]1 Nie mocowac zadnego kota, nie stosowacé zadnych
elementéw mocujgcych.

2. Zamknga¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

e}
]1 Po wykonaniu pomiaru zapisane zostanie zmierzone
niewyrownowazenie.

= Ewentualne pozostatosci niewyréwnowazenia
watu zostang wyréwnane elektronicznie.
o Lewy wys$wietlacz pokazuje £-2.

12.4.3 Kalibracja WBE 5210

o
]1 W ponizszym opisie dZzwiek i automatyczny start sa
aktywne (patrz rozdz. 10).

ﬁ Do kalibracji nalezy uzy¢ kota bedacego w bardzo
dobrym stanie:
koto samochodu osobowego: szerokos¢ 5.5",
$rednica 14", ciezarek 60 g, typ kota samochodu
osobowego
koto samochodu uzytkowego: szerokosc 9",
$rednica 22,5", ciezarek 350 g, typ kota samochodu
uzytkowego

Zamocowac koto na kotnierzu.

Wybor typu kota.

Wprowadzanie danych obreczy kota (patrz rozdz. 8.2).

Zamkna¢ ostone kota.

= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

5. Wprowadzi¢ ciezarek wywazajacy (automatycznie
proponowana warto$¢ wynosi 60 g dla samochodow
osobowych i 350 g dla samochodow uzytkowych).
2 Lewy wyswietlacz pokazuje £-3 prawy

wyswietlacz pokazuje &0 .
= W przypadku zmiany ciezarka wywazajgcego
wyswietlona zostanie nowa wartosc¢.

6. Umiesci¢ ciezarek o podanej wartosci po
wewnetrznej stronie kota.

7. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

8. Obracac koto, az ciezarek wywazajacy znajdzie sie
w poz. "godz. 12".

9. Zdja¢ ciezarek z wewnetrznej strony kota
i zamocowac od zewnetrznej strony (w poz.

"godz. 12").
2 Lewy wyswietlacz pokazuje £-4.
10. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
11. Obraca¢ koto, az ciezarek wywazajacy znajdzie sie
w poz. "godz. 6".
2 Lewy wys$wietlacz pokazuje £-5.
= Wyswietlona zostanie wartos$¢ kata kalibraciji.
12. Nacisna¢ przycisk <SPLIT>.

oo~ e

=> Kalibracja zostata zakonczona.

o
]1 Wykonana kalibracja zostanie automatycznie zapisa-
na na state w pamieci.

1695 654 697 2010-11-19

Robert Bosch GmbH



Konserwacja | WBE 5210 | 199 | pl

12.4.4 Pomiar kontrolny

ﬁ Doktadne wycentrowanie kota jest podstawowym
warunkiem powodzenia pomiaru kontrolnego jak
rowniez wywazania. Do pomiaru kontrolnego mozna
uzy¢ kota samochodu osobowego lub kota samocho-
du uzytkowego.

o
]1 W ponizszym opisie dZzwiek i automatyczny start sg
aktywne (patrz rozdz. 10).

ﬁ Do kalibracji nalezy uzy¢ kota bedacego w bardzo
dobrym stanie:
koto samochodu osobowego: szerokos$¢ 5.5",
$rednica 14", ciezarek 60 g, typ kota samochodu
osobowego
koto samochodu uzytkowego: szerokos¢ 9",
$rednica 22,5", ciezarek 350 g, typ kota samochodu
uzytkowego

1. Zamocowa¢ koto na kotnierzu.

. Wybor typu kota.

3. Wprowadzanie danych obreczy kota (patrz rozdz.
8.2).

4. Zamknac ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

5. Wywotacé sztuczne niewywazenie przez zatozenie po
jednej stronie ciezarka testowego o masie 60 g w
przypadku kota samochodu osobowego lub 350 g w
przypadku kota samochodu uzytkowego.

6. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.
= Urzadzenie WBE 5210 musi pokazywac

niewywazenie doktadnie po tej stronie (wartosc
i pozycja). Dla drugiej strony warto$¢ moze
wynosi¢ co najwyzej 5 g.

N

ﬁ Aby sprawdzi¢ pozycje niewywazenia, obraca¢ koto,
az do osiggniecia pozycji zalecanej do mocowa-
nia ciezarkow. W tej pozycji zamocowany ciezarek
testowy musi znajdowac sie pionowo pod osig obro-
tu (w pozycji "godz. 6").

! Kalibracje nalezy powtdrzy¢ w nastepujacych sytuac-

jach:

— wartos$¢ podanego niewywazenia jest inna
(po stronie ciezarka testowego wieksza niz 1 g,
po drugiej stronie wieksza niz 5 g).

— pozycja podanego niewywazenia jest inna
(ciezarek testowy nie jest na pozycji miedzy
"godz. 5:30" a "godz. 6:30").

7. Zdja¢ ciezarek testowy.
8. Poluzowac koto i obrécic¢ o ok. 35°.
9. Ponownie zamocowac koto.
10. Zamkna¢ ostone kota.
= Rozpoczyna sie cykl pomiarowy.

! Po tym pomiarze kontrolnym wskazywane
niewywazenie nie moze przekraczac¢ 10 g dla kota
samochodu osobowego lub 100 g dla kota samocho-
du uzytkowego po kazdej stronie.

]1 Ten btad moze by¢ spowodowany przez tolerancje
centrowania obreczy kota. Jezeli pomiar kontrol-
ny wykazat duze niewywazenie, woéwczas nalezy
sprawdzi¢ zuzycie, luzy i stopien zabrudzenia czesci
wykorzystanych do centrowania kota.

12.5 Samodiagnoza

1. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk <MENU>.

2. W momencie, gdy na lewym wyswietlaczu pojawi sie
£5E, zwolnié przycisk <MENU>.

3. W przeciagu 1,5 s nacisna¢ przycisk <mm/inch>.

o
]1 Aby przejs¢ z jednej funkcji do drugiej, wcisnac
przycisk <MENU>.

=» Wyswietlane sg nastepujace informacje:
e napiecie czujnika
— na wyswietlaczu widnieje 15
e pozycja katowa watu
— na wys$wietlaczu widnieje Enl
e kontrola predkos$ci watu
— na wys$wietlaczu widnieje 5°
e odczyt znak
e odczyt wejscia mikroprzetacznik ostony kota
— na wys$wietlaczu widnieje fnP
e licznik startowy
— na wyswietlaczu widnieje Lnk
o test wysSwietlacza
— na wys$wietlaczu widnieje LEd
o wyswietlanie danych kalibracji
— na wys$wietlaczu widnieje EAA
e chwilowe wywazenie kota
— na wyswietlaczu widnieje r&L

Pomiar prawidtowego dziatania czujnikéw wykonuje sie
w nastepujacy sposob:
1. Zamocowac¢ koto testowo.
2. Umiesci¢ ciezarek testowy (np. 100 g Pb lub
60 g Zn).
3. Przeprowadzi¢ pomiar kontrolny.

Po wykonaniu pomiaru kontrolnego

e wartosc napiecia czujnika wewnetrznego musi
by¢ mniejsza niz warto$¢ napiecia czujnika zewnetrz-
nego.

e stosunek pomiedzy wartosciami czujnika zewnetrz-
nego i wewnetrznego musi sie miesci¢ w przedziale
1.2do 1.8

e roéznica faz musi wynosi¢ 180° + 1°.

Robert Bosch GmbH

1695 654 697 2010-11-19



pl | 200 | WBE 5210 | Wytaczenie z ruchu

13. Wylaczenie z ruchu

14. Dane techniczne

13.1 Tymczasowe wytaczenie z ruchu
W przypadku dtuzszego nieuzywania:

> QOdtaczyc¢ od zasilania elektrycznego.

> Odtaczyc zasilanie sprezonym powietrzem.

13.2 Zmiana miejsca

> W przypadku przekazania urzagdzenia WBE 5210
nalezy przekazac¢ réwniez kompletng dokumentacje
dostarczong wraz z urzadzeniem.

> Urzadzenie WBE 5210 transportowac tylko w orygi-
nalnym lub zblizonym do niego opakowaniu.

> QOdtaczyc¢ od zasilania elektrycznego.

> Przestrzegac¢ wskazowek dotyczacych pierwszego
uruchomienia.

> Odtaczy¢ zasilanie sprezonym powietrzem.

> Przymocowac urzadzenie WBE 5210 czterema
Srubami do palety.

13.3 Usuwanie i ztomowanie
13.3.1 Materiaty szkodliwe dla srodowisk wodnych

! Oleje i smary jak réowniez odpady zawierajace olej i
smar (np. filtry) zaliczaja sie do materiatow szkod-
liwych dla srodowisk wodnych!

1. Nie dopuscic¢, aby materiaty szkodliwe dla srodowisk
wodnych przedostaty sie do kanalizacji.

2. Materiaty szkodliwe dla srodowisk wodnych nalezy
utylizowaé zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

13.3.2 WBE 5210 i akcesoria

1. Odtaczyc¢ urzadzenie WBE 5210 od sieci elektrycznej
i odtagczy¢ przewdd sieciowy.

2. Urzadzenie WBE 5210 roztozy¢ na czesci,
posortowac na poszczegdlne materiaty i usunagc
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Zuzyte urzadzenia elektryczne i elektroniczne

wraz z przewodami i bateriami/akumulatora-

mi nalezy usuwac oddzielnie od odpadoéow

domowych.

> W tym przypadku nalezy skorzystac z
istniejgcych systemow zbidrki i utylizacji.

> Przepisowe usuwanie WBE 5210 pozwoli
unikna¢ zanieczyszczenia $rodowiska i
zagrozen wtasnego zdrowia.

WBE 5210 jest zgodny z europejska
ﬁ dyrektywa 2002/96/WE (WEEE).
|

14.1 WBE 5210

Funkcja Specyfikacja

Predkos$¢ wywazania kota
samochody osobowe

190 U/min 50 Hz /
230 U/min 60 Hz

Predkos$¢ wywazania kota
samochody uzytkowe

42 -100 U/min

Doktadnos¢ pomiaru kota
samochody osobowe

1/5 g (0.01/0.25 oz)

Doktadnos¢ pomiaru kota
samochody uzytkowe

10/50 g (0.1/1.0 oz)

Poziom hatasu <75dB
Moc 0,7 kW
Napiecie zgodnie z zamoéwionym

napieciem (patrz tablicz-
ka znamionowa)

Stopien ochrony

IP 22

Przytacze pneumatyczne

800 - 1200 kPa (8-12 bar)

o

]1 Niewywazenie podawane jest w liczbach 3-cyfrowych.
Jednostke, uncje (o0z) lub gramy (g), wybra¢ mozna za
pomoca przycisku <MENU> (patrz rozdz. 10).

14.2 Wymiary i masa

Funkcja Specyfikacja

WBE 5210 (wys. x szer. x gt.) maks.

1950 x 2000 x 1350 mm

Masa

183 kg

14.3 Zakres zastosowania

Szerokos¢ obreczy kota 1" - 20"
Srednica obreczy kota 10" - 30"
Maksymalna srednica kota 1200 mm
Maksymalna szerokos$c¢ kota 650 mm
Maksymalna masa kota 160 kg
Maksymalna wysokos¢ podnoszenia 440 mm
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